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1. PROBLEMA Y OBJETIVOS: La popularizacion de los modelos generativos de lenguaje ha provocado su uso constante en mul-
titud de situaciones incluso llegando a sustituir a textos escritos por humanos (McClain et al., 2025). Este es uno de los motivos
principales por los que se han desarrollado estudios cientificos con el objetivo de diferenciar textos humanos de generados auto-
maticamente utilizando la observacion de rasgos lingiiisticos (Alonso Simon et al., 2024). En esta comunicacion, desarrollaremos
una clasificacion textual humano-robot basdndonos en el estudio de la evidencialidad en verbos (Cormillie, 2016) y adverbios
(Torner, 2016). El estudio parte de la hipotesis de que los verbos y adverbios evidenciales deben verse mas frecuentemente en
textos humanos que en roboticos.

2. FUNDAMENTACION TEORICA Y METODOLOGICA: La evidencialidad se puede definir como “la expresion lingiiistica de la
fuente de la informacion” (Cornillie, 2016). Esta se ve reflejada en un conjunto de verbos auxiliares y adverbios. Nos planteamos
estudiar la distribucion de estas unidades léxicas analizando el corpus paralelo RobotTalk!, que cuenta con un conjunto de textos
humanos y el equivalente de cada uno de ellos con autoria robotica. Mediante tests de hipotesis, pretendemos observar las posi-
bles diferencias en uso de estas unidades 1éxicas que estan estrechamente relacionadas con la subjetividad y la intersubjetividad
(Benveniste, 1958).

3. RESULTADOS Y CONCLUSIONES: Esperamos obtener un subconjunto de unidades que muestren diferencias significativas
observables en los textos humanos en contraposicion con los textos roboticos del corpus RobotTalk. Distribuciones significativa-
mente distintas en el uso de estas unidades aportarian grandes avances en el estudio del lenguaje de los modelos generativos de
lenguaje hacia una descripcion de su habla y una diferenciacion de los textos roboéticos y los humanos.
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1 Mas informacion disponible en https://www.ucm.es/robottalk/corpus-robot-talk
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