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Resumen: 
El objetivo de este trabajo es por un lado el estudio de las diferentes opciones de 
comunicación entre vehículos no tripulados de superficie y de estos vehículos con la 
infraestructura. Por otro lado, basado en el estudio anterior se hará una propuesta 
de sistema de comunicaciones y se pondrá en funcionamiento. 

Metodología: 
Estudio bibliográfico de las diferentes alternativas de comunicación para vehículos 
acuáticos de superficie no tripulados. 
Realización de ensayos de transmisión de datos y determinación del rendimiento de 
las comunicaciones 
Validación del sistema elegido para su uso en el control de los vehículos y operación 
en escenarios reales. 
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