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Antes de empezar a resolver el examen, rellene TODA la informacién que se solicita en
los recuadros anteriores y lea con atencién las instrucciones de la pégina siguiente.

Pregunta 1 A En blanco
Pregunta 2 A En blanco
Pregunta 3 En blanco
Pregunta 4 En blanco
Pregunta 5 En blanco
Pregunta 6 A En blanco
Pregunta 7 A En blanco
Pregunta 8 A En blanco
Pregunta 9 A En blanco
Pregunta 10 A C En blanco
Pregunta 11 A C D En blanco
Pregunta 12 B C D En blanco
Pregunta 13 B C D En blanco
Pregunta 14 A C D En blanco
Pregunta 15 A B D En blanco
Pregunta 16 A B C En blanco
Pregunta 17 A B C En blanco
Pregunta 18 B C D En blanco
Pregunta 19 A B D En blanco
Pregunta 20 A C D En blanco




Las preguntas 1 a 8 se refieren al enunciado siguiente. (Observacién: Todos los
gréficos temporales estdn estandarizados) La Figura 0 contiene una representacién de
dos series temporales mensuales, desde enero de 1996 hasta diciembre de 2002 (84
datos en cada serie). La serie Y es el logaritmo neperiano del indice IBEX35 de la
Bolsa de Madrid al cierre de la ultima sesién de cada mes, y la serie X es el tipo de
interés medio de la banca privada para préstamos personales a tres o més afios.
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Con los datos de la figura anterior se ha estimado por MCO una regresién lineal
simple del tipo Y; = B + B3 X; + U;. El modelo estimado se encuentra en la Tabla
1. Por su parte, la Figura 1 contiene informacién sobre los residuos de este modelo.

~ Pregunta 1. En relacién con las dos series de la Figura 0, indique cudl de las
afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) La serie Y es claramente estacionaria.

B) Las dos series son, claramente ruido blanco.
A}

C) La serie X es claramente estacionaria.

@ Las dos series parecen no estacionarias.



Tabla 1 - Modelo M1

Dependent Variable: Y
Method: Least Squares
Sample: 1996:01 2002:12
Included observations: 84

Variable Coefficient Std. Error  t-Statistic Prob.

o 10.28961 0.097914 105.0887  0.0000

X -0.172256 0.012343 -13.95604  0.0000
R-squared 0.703726 Mean dependent var 8.950075

Adjusted R-squared 0.700113

S.D. dependent var  0.323826

S.E. of regression  0.177333  Akaike info criterion -0.598049
Sum squared resid  2.578664 Schwarz criterion  -0.540173
Log likelihood 27.11807  F-statistic 194.7709
Durbin-Watson stat 0.243078  Prob(F-statistic) 0.000000
Figura 1
RESIDUOS DEL MODELO M1
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Jarque-Bera p-value = 0.64 - Ljung-Box p-value = 0.00

Pregunta 2. En relacién con los residuos del modelo M1 (Figura 1), indique cudl de
las afirmaciones siguientes es CIERTA:

A)
B)

C)

(D)

4 ok L«

Los residuos proceden de un proceso de ruido blanco.

.OO “1 [~4§

El valor del estadistico de Durbin-Watson de la Tabla 1 indica que los residuos
no estdn autocorrelacionados.

El contraste de Ljung-Box indica que los residuos presentan autocorrelacién de
tipo MA(1) incluso al 1% de significacién.

Los residuos presentan un elevado grado de antocorrelacién, cabiendo incluso la
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Pregunta 3. Teniendo en cuenta la respuesta correcta de la pregunta anterior, indique
cudl de las afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) El modelo M1 es vélido en todos los sentidos porque explica un porcentaje muy
elevado de la variacién observada en la serie Y.

B) El estadistico ¢ de la Tabla 1 asociado con la variable X puede emplearse de la
forma habitual para contrastar la significacién individual de dicha variable.

@ Los errores estdndar que figuran en la Tabla 1 est4n mal calculados.

D) El modelo M1 es vélido en todos los sentidos porque los valores absoljtos de los

estadisticos ¢t son muy elevados. HAY AUTOCONREL Cun | pp ernutes

Como alternativa al modelo M1, se ha estimado por MCO el modelo que figura en la
Tabla 2. Los residuos de este modelo estén representados en la Figura 2 de la péagina
siguiente.

Tabla 2 - Modelo M2

Dependent Variable: Y
"~ Method: Least Squares
Sample(adjusted): 1996:02 2002:12
Included observations: 83 after adjusting endpoints
Convergence achieved after 6 iterations

Variable Coefficient Std. Error  t-Statistic Prob.

C 9.188108 0.227560 40.37658  0.0000

X -0.019561 0.025592 -0.764335 0.4469

AR(1) 0.946480 0.026872 35.22208  0.0000
R-squared 0.948304 Mean dependent var 8.958806

Adjusted R-squared 0.947012 S.D. dependentvar 0.315690
S.E. of regression  0.072669  Akaike info criterion -2.370324
Sum squared resid  0.422465 Schwarz criterion  -2.282896
Log likelihood 101.3685 F-statistic 733.7568
Durbin-Watson stat 1.945553  Prob(F-statistic) 0.000000

Pregunta 4. Indique cuél de las afirmaciones siguientes es CIERTA:

@ Redondeando a dos decimales, el modelo M2 de la Tabla 2 puede escribirse como

Yt = 9.19 =0.02z; + 4, donde 4; = 0.954;_1 +d;, y d; son los residuos de la
Figura 2. PNU) es ¢,

B) Redondeando a dos decimales, el modelo M2 de la Tabla 2 puede escribirse como
Yy = 9.19 — 0.02z; + iz, donde 4; = a; — 0.95G;_1, y d; son los residuos de la
Figura 2.

C) El modelo M2 de la Tabla 2 es una regresién lineal simple cuyas perturbaciones
siguen un modelo de tipo MA(1).

D) El modelo M2 de ,\la Tabla 2 es una regresién lineal simple cuyas perturbaciones
son ruido blanco. * ;



Figura 2
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Pregunta 5. En relacién con los residuos del modelo M2 (Figura 2), indique cudl de
las afirmaciones siguientes es CIERTA: A1 p-vele ofad

-

@ Los residuos proceden de un proceso de ruido blanco. / vy - Dux ey F20

o heqa pPevT
B) EI contraste de Ljung-Box indica que los residuos presentan autocorrelacién de

tipo MA(1) incluso al 5% de significacién.

€) El contraste de Jarque-Bera indica que los residuos no son Normales ni siquiera
al 10% de significacién.

D) Los residuos son claramente no estacionarios.

-

Pregunta 6. Como resumen de las cinco preguntas anteriores, indique cuél de las
afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) El modelo M2 no es vélido en ningiin sentido porque no muestra la clara relacién
lineal existente entre X e Y que se deduce del modelo M1.

B) El coeficiente de determinacién del modelo M2 indica que, en realidad, existe
entre X e Y una relacién lineal mucho mayor que la que sugiere el modelo M1.

@ Del modelo M2 puede deducirse que no existe ningiin tipo de relacién lineal

significativa entre X e Y. — ol Pemctemttc Ao @d J(Sme face Tl
\ -
D) El coeficiente de determinacién del modelo M1 indica que, en realidad, existe

entre X e Y una relacién lineal mucho mayor qﬁe la que sugiere el modelo M2.



En las Figuras 3 y 4 estdn representadas las diferencias regulares de pr'imer orden de
las dos series de la Figura 0 (donde Y es el logaritmo neperiano del indice IBEX35 de
la Bolsa de Madrid al cierre de la ltima sesién de cada mes, y X es el tipo de interés
medio de la banca privada para préstamos personales a tres o més afos).

Figura 3
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Pregunta 7. En relacién con las Figuras 0, 3 y 4, indique cuél de las afirmaciones
siguientes es CIERTA:

A) Cada una de las series X e Y ha sido generada por un proceso no estacionario que
se denomina integrado de orden 0, 6 I(0).

Cada una de las series X e Y sigue un paseo aleatorio. —— Vo prumeve
difevemcie o4 rvich

C) La serie Y sigue un modelo ARIMA(1,1,1) estacionario.
bolcco

D) La serie X sigue un modelo MA(1) no estacionario.

Pregunta 8. Como conclusién de las siete preguntas anteriores, indique cudl de las
afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) La estimacién de regresiones con series temporales que siguen paseos aleatorios
no provoca, en general, ningin problema préactico de especial relevancia.

( BS La estimacién de regresiones entre series no estacionarias puede dar lugar a la

0 5 . a0 L
obtencién de relaciones espurias o carentes de autenticidad. — Vewv ecss prcrico
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C) La estimacién de regresiones con series fuertemente autocorrelacionadas no

provoca, en general, ningin problema préctico de especial relevancia.

D) El examen de los residuos de una regresién estimada con series no estacionarias
no es especialmente 1til para detectar posibles problemas précticos.

Pregunta 9. La ACF y la PACF teéricas de un proceso estocdstico (Y;) estacionario
presentan el aspecto siguiente:

1.0, ACF 10 PACF
0-0 ‘I 0.0 "'I“m“-—‘
-1.0 | 10|

De acuerdo con lo anterior, el proceso (¥;) sigue un modelo del tipo:

A) Vi =¢Y;_1+ A,donde ¢y >0 y (4;) es un proceso de ruido blanco. CF Je

B) Vi =4 —04_;,donde 6, <0y (A;) es un proceso de ruido blanco. J co - I’"";
e ) rzfr‘_v {3
@ Y; = Ay — 614;_1,donde 6 >0 y (4;) es un proceso de ruido blanco. PocF 1mbAIT
D) Y; =¢ Y1+ A, donde ¢y <0 y (4;) es un proceso de ruido blanco.
\ -
Pregunta 10. La previsién puntual en origen N a horizonte 2 generada por el modelo
que figura en la respuesta correcta de la pregunta anterior:



A) Es igual a 6, por la previsién puntual en origen N a horizonte 1 generada por
dicho modelo.

B) Esigual a ¢ por la previsién puntual en origen N a horizonte 1 generada por
dicho modelo.

C) Esigual al.
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Pregunta 11. La media y el primer coeficiente de autocorrelacién simple de un
proceso (Y;) estacionario e invertible son py = 0.2 y p; = —0.4, respectivamente.
Si (Y;) sigue un modelo del tipo Y; = 6 + 4; — 6, 4;_1, entonces:

A) Los valores de los pardmetros del modelo son 6 =04y6 =-04. 2
= ~ 0.
@ Los valores de los parémetros del modelo son 6y = 0.2 y 6, = 0.5. ©o '/4 Y

-5
C) Los valores de los pardmetros del modelo son =02y 6 =-04. e, = = -.q"
{ "

D) Los valores de los pardmetros del modelo son 6 =02y 6 =04. 4 +9)
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Pregunta 12. Si ( Y;) es un proceso estocéstico estacionario que sigue un modelo de te

tipo Y; = ¢1Yt—1 + A, con Var[4;] = 031 > 0, entonces: e
La varianza del proceso (Y;) es 032, = ai J1—-¢3).— I (de 3 Pwotes

B) La media del proceso (Y;) es uy = ¢y. Procesc, BTectomarig

C) La varianza del proceso (Y;) es 02 = 0124(1 + ¢2).

]2) La media del proceso (Y;) es py = ¢ /(1 — ¢).

Las preguntas 13 a 15 estén referidas al enunciado siguiente: Considere un modelo del
tipe [M1] Y; = B, + Bo X9 + B3X;3 + U; con perturbaciones esféricas, donde X;o y
Xi3 son dos regresores estocssticos tales que E[X;] + 0, E[Xi3] # 0, Var[X;5] > 0,
Var[X;3] > 0, y E[X;oU;] = E[X;3U;] =0, para todo i =1,2,..., N, Suponga que se
omite (por error o porque es dificil de medir) el regresor X;3 en el modelo [M1], de
manera que se especifica en su lugar un modelo como IM2] Y; = 61 + BoXin + V;,
donde V; = (5X;3 + U;.

Pregunta 13. Si en el modelo [M1] ocurre que G3 >0 y Cov|[X;9, X;3] > 0 para todo
i =12,.., N, entonces en el modelo [M2]:

COV[XQ,‘/Z'])O.’-——— 0("' vene bole o/\(ndL/ ch' rPe-sv o)
\ . .
B) COV[Xz?,Vi]:O- ' Te‘ Pt O o GVV?V \/.,I rw { +re
C) EV]=0. Cov (Xiq, Xi3)70 =) Cov (Xiy, )P0



D) Cov[X;,V;] < 0.

Pregunta 14. De acuerdo con la respuesta correcta de la pregunta anterior, si Bg
representa el estimador MCO de 5 en el modelo [M2], entonces:

A) plim[3)] = ‘ ‘
. . .
plim[3] = By + C(\),ar[)'?’;/] >f. — e ek le sme l"-N P Lz
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Pregunta 15. Para utilizar un estimador de variables instrumentales (VI) en el
modelo [M2], es necesario encontrar una variable Z; tal que:

A) COV[ZZ" XZ?,] =0 y COV[Zz', X3’L] =0.
B) CovlZ;, Xp;] # 0 y Cov[Z;, X3;] # 0. (
v e
(O Cov[Z;, Xpi] # 0 y Cov|Z;, Xz;] = 0. — Pe e Fianicid & ‘
i ' //vu.)f\/u,vme/v\’ﬂ) ve LR
D) Cov|[Z;, Xo;] = 0 y Cov|Z;, X3;] # 0.

Pregunta 16. Indique cuél de las afirmaciones siguientes es FALSA:
—————————————

A) La presencia de autocorrelacién siempre debe considerarse en cualquier anélisis
de regresién con datos de series temporales.

B) La presencia de heteroscedasticidad siempre debe considerarse en cualquier
+ anélisis de regresién con datos de seccién cruzada.

C) La presencia de heteroscedasticidad invalida muchas de las conclusiones del
andlisis de regresién lineal bajo todas las hipétesis cldsicas.

@ La presencia de autocorrelacién es mds frecuente en un anélisis de regresién con
datos de seccién cruzada que con datos de series temporales. — €~ Jec&s o' n
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Pregunta 17. En el contexto de un modelo de regresién lineal Y = XB + U con
perturbaciones no esféricas, el llamado estimador robusto de Newey-West es:

A) Un estimador de B mé4s eficiente que el estimador MCO.
B) Un estimador de B més eficiente que el estimador MCG.
C) Un estimador insesgado de la matriz de varianzas de U.

@ Un estimador adq\cuado de la matriz de varianzas del estimador MCO de B —

(:-%vCC‘Vl Ce)



Pregunta 18. Suponga que ha estimado por MCO un modelo de regresién lineal y
quiere contrastar la posibilidad de que las perturbaciones de dicho modelo sean
heterosced4sticas. Indique cudl de los instrumentos de dlagnos1s que se citan a
continuacién NO utilizaria para este propdsito:

——Q

@ La ACF y 'y la PACF de los residuos MCO. —> Nt autvcoe welccw a,
B) Un contraste de White.

C) Un gréfico de los residuos MCO sobre cada variable explicativa del modelo.

D) Un contraste de Breusch-Pagan.

Pregunta 19. Suponga que ha estimado por MCO un modelo de regresién lineal y
quiere contrastar la posibilidad de que las perturbaciones de dicho modelo estén
autocorrelacionadas. Indique cudl de los instrumentos de diagnosis que se citan a
continuacién NQ utilizaria para este propésito:

A) La ACF de los residuos MCO.
B) Un contraste de Breusch-Godfrey.

@ Un contraste de Goldfeld-Quandt. ~ [JeTeaT= heTe ve @osTicic/d
D) La PACF de los residuos MCO.

Pregunta 20. Suponga que a la hora de estimar B en un modelo lineal del tipo
Y =XB+U, se sabe que E[U]=0 y que Var[U] =, donde Q#£1 es una
matriz (N x N) de nimeros conocidos, simétrica y deﬁmda positiva. Si BMCO y
BMCG representan los estimadores MCO (Minimos Cuadrados Ordinarios) y MCG
(Minimos Cuadrados Generalizados) de B, respectivamente, indique cudl de las
afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) Var[Byco] = Var[Bucee -

E[BMCG]— [BMOO] — °é°-f oo O_JTV“—»O/&VG-, JOA  (rmIe)—
Clew] B eRe, NICc e, ey efrciem~sTC
C) Var[Bmco] = (X'Q7!X)™1,

D) Var[Bumco] = (X'X)1X'Q 1x(X'X)L.




