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Profesor/a:
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Antes de empezar a resolver el examen, rellene TODA la informacién que se solicita en los
recuadros anteriores y lea con atencién las instrucciones de la pdgina siguiente.

Pregunta 1 En blanco
Pregunta 2 A En blanco
Pregunta 3 A En blanco
Pregunta 4 A En blanco
Pregunta 5 A En blanco
Pregunta 6 A En blanco
Pregunta 7 A En blanco
Pregunta 8 A En blanco
Pregunta 9 A En blanco
Pregunta 10 A En blanco
Pregunta 11 A En blanco
Pregunta 12 A D En blanco
Pregunta 13 A D En blanco
Pregunta 14 / B D En blanco
Pregunta 15 B D En blanco
Pregunta 16 A B D En blanco
Pregunta 17 A B 1 En blanco
Pregunta 18 A En blanco
Pregunta 19 A En blanco
Pregunta 20 A En blanco




INSTRUCCIONES

El examen consta de 20 preguntas de tipo test. Senale su respuesta a cada pregunta con-
boligrafo, tachando con un aspa una y sélo una casilla por pregunta en la plantilla de la
pégina 1; si tacha mds de una casilla en una pregunta, se considerard que su respuesta a
dicha pregunta es incorrecta; si desea dejar alguna pregunta sin responder, tache con un
aspa la casilla “En blanco” correspondiente. Una respuesta correcta vale +3 puntos, una
incorrecta —1 punto, y una en blanco 0 puntos; se obtiene un aprobado con 30-41 puntos,
un notable con 42-50 puntos, y un sobresaliente con 51-60 puntos.

No desgrape estas hojas. No rellene las casillas de la dltima lfnea de la pdgina 1. Utilice el
espacio en blanco de las pdginas siguientes para efectuar operaciones. No utilice durante
el examen ningin papel adicional a estas hojas grapadas.

EL EXAMEN DURA DOS HORAS




Las preguntas 1 a 4 se refieren al enunciado siguiente. Considere un modelo de regresion
lineal simple del tipo

Yi=06+6X +U; (i=1..,N), [M1]

donde X; es un regresor estrictamente exégeno pero NO observable. Para poder estimar
B2 en [M1], se pretende medir la caracterfstica a la que se reflere X} a través de una
variable observable X, incorrelacionada con U;, es decir Cov[X;,U;] = 0, tal que

X, =X'+E, (i=1,..N), [M2]
donde FE; representa un error de observacién o de medida, con E[E;]=0,
VarlE;)= 0% >0, y Cov[X},E;]=0 (i=1,...,N). A partir de [M1]-[M2], se plantea,
por lo tanto, el siguiente modelo estimable:

Yi=6+58X,+V;, (=1..,N), [M3]

donde V; es una perturbacién aleatoria asociada con U; en [M1] y con F; en [M2].

Pregunta 1. Con respecto al modelo estimable [M3], indique cudl de las afirmaciones

siguientes es CIERTA: [nYu Cn ) tnrhiccn
@ La covarianza entre X; y V; es igual a —f,0% paratodo i =1,..,N. 9w V{ = U - (3 (X € \‘,

B) Si B, = 0, entonces el estimador MCO de [, es consistente. ':,;"’(xi vz _()10%

C) El estimador MCO de (3, es inconsistente con independencia de lo que valga 3,.

D) Si 8, = 0, entonces el estimador MCO de (3, es inconsistente.

Pregunta 2. Si se desea estimar [M3] por variables instrumentales (VI), se necesita al
menos un instrumento vélido Z; para X; tal que cumpla las condiciones:
A) Cov[Z;,X;] =0y Cov[Z,Y]=0

@ Cov|Z,,X;]= 0y Cov[Z;,V;]=0 — Pev ox ‘&":::"'Q;j"‘ o< 1oy TrunmaemTe
C) Cov|[z,X;]= 0, Cov|[Z;,U;]=0 y Cov|Z;,E;] = 0
D) Cov|Z;,X;]= 0, Cov|[Z;,U;] = 0 y Cov[Z;,E;] =0

Pregunta 3. Antes de estimar el modelo [M3] por Variables Instrumentales (VI) se desea
contrastar empiricamente que el instrumento Z; para X; satisface la condicién de que
Cov[Z;,X;] = 0. Para ello, se ha estimado por MCO el siguiente modelo:
X = +%Z; +W; (1 =1,...,N). El p-value del contraste de significacién individual de
7, ha resultado ser menor que 0.001. De acuerdo con esta informacién:

A) Estd muy claro que Z; no satisface la condicién Cov[Z;, X;] = 0.
( BE‘) Es bastante razonable suponer que Z; satisface la condicién Cov[Z;, X;] = 0.
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C) Es imposible hacer inferencia alguna sobre la condicién Cov[Z;, X;] = 0.

D) Es absolutamente seguro que Cov[Z;,X;] = 0.

Pregunta 4. Suponga que Z; es un instrumento adecuado para X; en [M3]. Si la matriz
de covarianzas muestrales entre los datos disponibles sobre Y;, X; y Z; es

Y; Xi 2
Y; 098 -085 1.61
X;—0.85 164.19 41.25°
Z; 161 4125 25.12

. N
donde, por ejemplo 1.61 = NZ (Z, - Z)(Y, - Y). Las estimaciones MCO (Minimos

Cuadrados Ordinarios) y VI (Variables Instrumentales) de (B, en [M3] son iguales

(redondeando a 3 decimales) a

A) —0.005 y —0.005, respectivamente. ()nco: (q :fq_)w x_\ i. ~T A \'7
B) +0.039 y +0.064, respectivamente. 2(%_1( a ) / AR
C) +0.039 y —0.034, respectivamente. = = .3 ~ —.00¢
@ —0.005 y +0.039, respectivamente \ i’,gijli\ A_f\_zl:r__,_{_ ~ A <\ _
OV':("——%K M C(’LZJ
= .O'Z‘i

Pregunta 5. Dado el proceso estocdstico z, = (1 — ©,B’)a, donde a; es un proceso de
ruido blanco, |©;| < 1 y s es el perfodo estacional:

A) Si s=4, el PRIMER coeficiente de la ACF del proceso es igual a

-0,
1+60%°

1
1+02°

B) Si s=12, el PRIMER coeficiente de la ACF del proceso es igual a

C) Si s=4, los CUATRO primeros coeficientes de la ACF del proceso son iguales a cero.

@ Si s=12, los ONCE primeros coeficientes de la ACF del proceso son iguales a cero.

i1« act ey < o bron B ‘b , o Pemdiem B o€ | Jr5ams oR
2 K

Pregunta 6. Sabiendo que el proceso estocdstico que describe el comportamiento de Vy;
es: Vyy, =8+ (1—Ba, ;t=12,...,N, donde B es una constante y @; es un ruido
blanco. ;Cuél de los siguientes procesos describe el comportamiento de y;?

A) Y = G
B) yy=p+a

@ Yy =ﬂt+at D( ‘FQ*MC"-I‘!dQ! (""B)C“_ - P (A,__B).t 4 ('('"U.)c\t-:

—_— L
D) y, =(1- 8B V‘“{: /\

o+ (A-D) et



Pregunta 7. Dado el proceso estocédstico: z = (1 —0.7B + 0.2B%)a, , donde a; es un
ruido blanco, los DOS primeros valores de su funcién de autocorrelacién simple,
redondeados a tres decimales de precisién, son respectivamente:

A) 0.700 y 0.200 X1z EJlae -2 8¢ +.2 %) vaq
-0.549 y 0.131 (Rea~FQe+ :2&e-3)] = \

C) -0.549 y 0.200 g, 2—.5499

. Eftas - 1 Qe+ L 2QAe-7)
D) 153y 0.131 gu: €l

1
(et~ Faea 4 2@e=a) 2 e 2T p o

1
Bo = E ECGe__q.ai-.-. +.2 Q(‘-—‘l)?:‘:‘{ 41 T
Pregunta 8. Considere un proceso estocéstico cuya evolucién temporal esté determinada
por el modelo 7, =2+4+0.8%7;,_, +0.3Z, 5, + A —0.84_,, donde A, es un proceso de
ruido blanco: Y
1 p—
A) El proceso es estacionario, pero no invertible. CA=-.RD - RER )%k’: 2+ (4- 3Be

B) El proceso es estacionario e invertible. —(2_;,—\-('9) rB. ~.1.594 B2 4y

@ El proceso no es estacionario, pero sf invertible.

81: O.C‘?.?

D) El proceso no es estacionario ni invertible.

Pregunta 9. Cualquier proceso ARMA(1,1) estacionario e invertible:

A) SOLO puede escribirse de forma equivalente como un modelo AR de orden infinito. AR , T@ASIF~
PR €JCRY D NIE IO AMA

B) SOLO puede escribirse de forma equivalente como un modelo MA de orden infinito. M@ TN €A
OCUVECE EJChISI JE U0 A
C) Puede escribirse de forma equivalente como un modelo AR o como un modelo MA de

érdenes finitos. — NO €3 C1 EMTY , FONIDIBAENE JUm LA TV S

@ Puede escribirse de forma equivalente como un modelo AR de orden infinito.

El siguiente enunciado se refiere a las preguntas 10 a 12. Se desea estimar una funcién de
produccién de la economfa espanola, para lo cual, a partir de una muestra tomada en
enero de 1999 sobre Produccién (Y), Empleo (X) y Capital (Z), correspondientes a 600
empresas espafolas, se ha especificado el siguiente modelo:

donde Ln representa el logaritmo neperiano. Los resultados de la estimacién por MCO del
modelo [1] se recogen en la siguiente tabla:

Tabla 1
Dependent Variable: LOG(Y)
Method: Least Squares
Sample: 1 600
Included observations: 600
Variable Coefficient Std. Error t-Statistic Prob.
Cc 2.593794 0.106631 24.32503 0.0000
LOG(X) 0.579190 0.029448 19.66832 0.0000
LOG(Z) 0.352664 0.020124 17.52419 0.0000
R-squared 0.816537 S.E. of regression 0.561517
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Ademss, se ha estimado por MCO la siguiente regresién auxiliar:

Tabla 2
Dependent Variable: RESIDA2
Method: Least Squares
Sample: 1 600
Included observations: 600
Variable Coefficient Std. Error t-Statistic Prob.
C 0.599838 0.266665 2.249403 0.0249
LOG(X) -0.341904 0.109022 -3.136109 0.0018
(LOG(X))*2 0.093520 0.018578 5.033820 0.0000
(LOG(X))*(LOG(Z)) -0.113830 0.023395 -4.865643 0.0000
LOG(2) 0.194209 0.060230 3.224473 0.0013
(LOG(Z))*2 0.035447 0.008510 4.165223 0.0000
R-squared 0.075561

donde RESID"2 son los residuos al cuadrado del modelo estimado en la Tabla 1. Por
tltimo, se sabe que Pr[x*(5) >45.3366]<0.001

Pregunta 10. Dada la informacién anterior y utilizando todos los decimales, indique qué
afirmacién es CIERTA:

A) No se rechaza la hipétesis nula de que la varianza de las perturbaciones de la funcién
de produccién estimada en la Tabla 1 es constante incluso al 1% de significacién.

B) No se rechaza la hip6tesis nula de que las perturbaciones de la funcién de produccién
estimada en la Tabla 1 no presentan autocorrelacién a cualquier nivel de
significacién.

@ Se rechaza la hipétesis nula de que la varianza de las perturbaciones de la funcién de

produccién_estimada en la Tabla 1 es constante incluso al 1% de significacién. "
WHITE = xRl 2 600X, 02356 1= ¢4J.1166, P-vALve= A jooo = REUEE He
D) Se rechaza la hipétesis nula de que las perturbaciénes de la funcién de produccién

estimada en la Tabla 1 no presentan autocorrelacién a cualquier nivel de
significacién.

Pregunta 11. Dada su respuesta a la pregunta anterior:
A) El estimador MCO de los pardmetros estimados en la Tabla 1 no es insesgado.
B) El estimador MCO de los pardmetros estimados en la Tabla 1 es eficiente.

C) El estimador MCO de la varianza de las perturbaciones del modelo estimado en la
Tabla 1 es eficiente.

El estimador MCO de la varianza de las perturbaciones del modelo estimado en la
Tabla 1 puede no ser insesgado.

Pregunta 12. Para estimar el modelo [1] con mejores propiedades se estima de nuevo
utilizando el estimador robusto de White, siendo los resultados:
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Tabla 3

Dependent Variable: LOG(Y)

Method: Least Squares

Sample: 1 600

Included observations: 600

White Heteroskedasticity-Consistent Standard Errors & Covariance

Variable Coefficient Std. Error t-Statistic Prob.

C 2.593794 0.116321 22.29856 0.0000
LOG(X) 0.579190 0.038442 15.06662 0.0000
LOG(Z) 0.352664 0.026570 13.27321 0.0000
R-squared 0.816537 S.E. of regression 0.561517

A) El estimador utilizado en la Tabla 3 tampoco es el adecuado pues no permite corregir
el sesgo en la estimacién MCO de los pardmetros 5y, B, y Bs.

B) El estimador de la Tabla 1 es més eficiente pues las desviaciones tfpicas estimadas
para los tres pardmetros son inferiores a las estimadas en la Tabla 3.

@ El estimador de la matriz de varianzas y covarianzas de la Tabla 3 es preferible pues,
aunque las desviaciones tfpicas estimadas para los tres pardmetros son mayores que
las estimadas en la Tabla 1, el estimador de la matriz de varianzas y covarianzas

empleado en la Tabla 1 es incorrecto. — €4 (o G2 M@ lc Am T2 ae
cove Neqley, vubuwNfAiccor @ W 19

D) El estimador utilizado en la Tabla 3 tampoco es el adecuado ya que se deberfa haber
utilizado €l estimador de Cochrane-Orcutt.

Pregunta 13. Sea el modelo Y = X3 + U, en el que se cumple que Var(U) = 024, donde
A es una matriz de coeficientes constantes desconocidos, simétrica, definida positiva y
distinta de la matriz identidad. Indique cudl de las afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) El estimador eficiente de los pardmetros es § = (X'A™'X)'X'A"'Y y su varianza
es Var(8) = c2(X' X' X'AX(X' X)L,

( Bis El estimador eficiente de los parsmetros es 3 = (X'A'X)1X'A7'Y y su varianza

es Var(B) = 02(X'A1X)) . =» g:2neo) 0m P> & N MNGL  CURoMOUCH
CEMERPALITADS

C) El estimador eficiente de los pardmetros es § = (X'X)™'X'Y y su varianza es
Var(8) = c2(X'A7 X)L,

D) El estimador eficiente de los pardmetros es § = (X'AX) ' X'AY y su varianza es
Var(3) = c2(X'X)1.

Pregunta 14. La Figura F1.1 contiene un gréifico estandarizado de una serie temporal
TRIMESTRAL correspondiente a la Tasa de Paro en Alemania desde el primer trimestre de
1962 hasta el cuarto trimestre de 1991. La Figura F1.2 contiene la ACF y PACF de dicha
serie.



Figura F'1.1 Figura F'1.2

Included observations: 120

Autocorrelation Partial Comelation AC  PAC QSta Prob

0969 0.969 11543 0.000
0946 0119 22637 0000
0934 0201 33564 0000
0934 0241 44579 0000
0891 -0.845 54894 0000
0858 0.118 84156 0.000
0839 0092 73269 0000
0831 0082 823.03 0000
0.785 -0.280 904.2¢ 0.000
10 0750 0.122 979.15 0.000
11 0428 0036 10504 OB00
12 0719 -0.005 11204 0.000
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Indique cuél de las siguientes afirmaciones es FALSA:

@)La serie de la Figura F1.1 es estacionaria en media y en varianza. =9
M €D @OTRCIO MO

e M EDB

B) La serie de la Figura F1.1 no es estacionaria en media.

C) La serie de la Figura F1.1 es estacional.

Pregunta 15. La Figura 2.1 contiene un gréafico estandarizado de una serie temporal
TRIMESTRAL que representa el cambio TRIMESTRE a TRIMESTRE de la Tasa de Paro en
Alemania desde el primer trimestre de 1962 hasta el cuarto trimestre de 1991. La Figura
F2.2 contiene la ACF y PACF de dicha serie.

Figura F2.1 Figura F2.2

3 Included observations: 119

Autocorrelation Parial Correlation AC PAC Q-Stst Prob

-0.195 -0.195 46311 0.031
-0.234 0283 11.386 0003
-0.224 -0.381 17.588 0001
0874 0834 11321 0000
-0254 -0390 121.33 0.000
-0.274 -0.138 130.81 0.000
-0.263 -0.093 139.83 0000
0798 0.120 22251 0.000
-0260 0013 23133 0000
10 -0.273 -0.044 241.18 0.000
11 -0287 D008 202/ 00O
12 0.744 0062 324.78 0.000
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Indique cuél de las siguientes afirmaciones es CIERTA:
————— s —

; : . connEwclrorts (&~
@ La serie de la Figura F2.1 es estacional. = vévt w» &v7T0
<t } )8 4 LS
B) La serie de la Figura F2.1 es estacionaria en media. —M0. v ¥ -
) g e T @2 s NEOD R~ CoaOa SITR
C) La serie de la Figura F2.1 es estacionaria en media pero no en varianza.—)
- W, N & &Tecusvel €A

MEOS

V\Q’c-'om JIITE —~
(3 = cler

Pregunta 16. La Figura F3.1 contiene un gréfico estandarizado de una serie temporal
TRIMESTRAL que representa el cambio ANO a ANO de la Tasa de Paro en Alemania desde
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el primer trimestre de 1962 hasta el cuarto de 1991. La Figura F3.2 contiene la ACF y
PACF de dicha serie.

Figura F3.1 Figura F3.2

included observations: 116

Autocormelation Pertiel Carrslation AC PAC QStat Prob

0819 0819 10063 0.00
0.772 -0473 17225 0.000
0593 0151 21486 0.000
0401 0113 23455 0.000
0.260 0.238 24224 0.000
0137 -0.036 24459 0000
0053 -0.081 24494 0000
-0002 -0.036 24484 0000
-0.042 -0.015 245.16 0.000
10 -0.074 .0021 24587 0.000
11 -0.111 -0.130 24748 0.000
12 -0.151 -0.030 25049 0.000
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Indique cudl de las siguientes afirmaciones es FALSA:

A) La serie de la Figura F3.1 no es estacionaria en media. — ,Q/goiJ EsTACIONFN B E

i ; : . ciun®)
B) La serie de la Figura F3.1 no es estacional, = NO 4y QuToCON ne A
eyraciona LE)
@La serie de la Figura F3.1 es estacionaria en media y en varianza. —> AN €J

& The OB L
e~ N0

Pregunta 17. De acuerdo con la informacién contenida en las tres preguntas anteriores, la

serie temporal trimestral que representa la Tasa de Paro en Alemania desde el primer

trimestre de 1962 hasta el cuarto trimestre de 1991, requiere para hacerla estacionaria en

media:

A) Al menos una diferencia regular y una diferencia estacional de perfodo 12.— V2 ~ ¥ P¥R /%GO

€JTRe 10N
B) Solamente una diferencia estacional de perfodo 4. — V€ ¥3.4

. 4 - TR (TAA
C) Solamente una diferencia estacional de perfodo 12.— Md €3 &L PETUIUO &7

@ Al menos una diferencia regular y una diferencia estacional de perfodo 4. — O. &,

Pregunta 18. Se ha estimado por MCO el modelo M1] ¢ = Bn +Blct +ngt + 1y,
t =1,...,30, donde, para cada ¢, g, es la superficie forestal quemada en incendios, ¢, es la
temperatura media del mes de julio y p; es el precio de una tonelada de madera
quemada. Asimismo, se ha calculado el estadfstico de Durbin y Watson, que toma un
valor igual a 0.45. Las cotas inferior y superior del contraste son di=1.284 y ds=1.567
respectivamente, al 5% de significacién. Por dltimo, se ha estimado por MCO el modelo
[M2] 4, = & + G, + Gop; + Pty + Potiy_g +&,, con R’=0.8, y se sabe que
Pr(x*(2) > 5.99) =0.05. Indique cuél de las siguientes afirmaciones es CIERTA.

A) En el modelo [M1] NO hay autocorrelacién de orden 1 ya que el estadistico de
Durbin y Watson es menor que di a un 5% de significacién.



El modelo [M2] es la regresién auxiliar del contraste de Breush y Godfrey. El
resultado del contraste indica que el modelo [M1] presenta autocorrelacién de orden 2

a un 5% de significacion. Q¢ = 30 X. 3= 24 > .99 ru p o No
[

C) Dados los resultados de ambos contrastes a un 5% de significacién el modelo M1]
presenta autocorrelacién de orden 1 pero no de orden 2.

D) El modelo [M2] es la regresién auxiliar del contraste de White. El resultado del
contraste indica que el modelo [M1] presenta heteroscedasticidad a un 5% de
significacién.

Pregunta 19. Suponga que utilizando una serie anual ¥,7,,...,y5 se ha estimado el

modelo (1 — B — B>V 1n(y,) = 4, para el proceso estocsstico (¥;) que ha generado
dicha serie. Considere las tres afirmaciones siguientes:

1. La previsién en origen N a horizonte 1 para el logaritmo neperiano de Y, es
igual a (1+ ¢)Inyy + (b — &) Inyy -, — ¢21nyN 2

2. La previsién en origen N a horizonte 1 para Y; es aproximadame hte igual al

nimero e elevado a (1 + q@l)lnyN + ((,232 - q@l)ln Yn_1 — d Inyy_o @

3. La previsién en origen N a horizonte 1 para la tasa logarftmica de variacién

YN } . [yN—l}
——— |+ ¢y ln| =] .
YN-1 # YN -2 3
1 - N ?" k
A) Las afirmaciones 1 y 2 son ciertas. C4- 'b'B q"l nHY - Q) N X
m um:(dm')"‘qw*w ‘

. . Z"""NM'-QN] (‘P'“kmq"""
D) Las afirmaciones 2 y 3 son ciertas. (¢1 _3 Yim Yv=t = ¢ o lm Hwv-2

anual de Y, es igual a ¢ In

B) Las afirmaciones 1 y 3 son ciertas.

@Las afirmaciones 1 y 2 son falsas.

Pregunta 20. En el modelo Y; = g, + 5, X; + U; (i =1,...,N), cuyas perturbaciones no
estdn autocorrelacionadas, pero son tales que Var[U;] = E[U?] = 0%/ XZ, entre los que se

indican a continuacién, el estimador més adecuado de 3, es: - ( Vs )(‘ ) -
A) Un estimador basado en el método de Cochrane-Orcutt. - _d_'/L_ X-. (1"'
B) Elestimador 3, = Y . (X, —X)(¥; - ¥ /EN X, - X Xt
(D Bl estimador MCO de 4 en ol modelo ¥,X; = B,X; + B,X7 4 ERNE o,

D) El estimador MCO de 3, en el modelo (Y;/ X;) = 6 + 811/ X)) + (U / X;).
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