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Pregunta 1. La ACF y la PACF teéricas de un proceso estocastico (Z;) estacionario

presentan el aspecto siguiente:
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De acuerdo con lo anterior, el proceso (Z;) sigue un modelo del tipo:

(1—$B)(1—®B2)7, = A, donde ¢ >0, &, >0, y (4) es un proceso de
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B) (1—#B)1—&B?)Z, = 4, donde ¢; <0, ®; <0, y (A;) es un proceso de
ruido blanco.

C) Z; =(1-6B)(1-6,B2)4;, donde 6, >0, ©® >0, y (A) es un proceso de
ruido blanco.

D) Z =(1-6B)(1-6,B2)4, donde 6, <0, ©; <0, y (A¢) es un proceso de
ruido blanco.

Pregunta 2. El modelo que figura en la respuesta correcta de la pregunta anterior es
un modelo:

() ARMA(L, 0)x(1,0)2. = Ar(AIX (1)
B) ARMA(0,1) x(0,1)s.
C) ARMA(L, 1) x (1, 1),
D) ARMA(0,0) x (1,1)2

Pregunta 3. Suponga que (Z;) es un proceso estocéstico que sigue un modelo del tipo
(1-#BVZ =(1—-6,B)4;, donde (A4 ) es un proceso de ruido blanco. Si
0<¢ <1y 6 =1, indique cuél de las afirmaciones siguientes es CIERTA:

A) (Z;) es no estacionario porque sigue el modelo VZ; = (1 — 61B)4; .
B) (Z;) es estacionario porque sigue el modelo (1 — $,B)Z; = (1 —6,B)4;.

@ (Z:) es estacionario porque sigue el modelo (1 —$B)Z; = p + A4;, donde y es
una constante.

D) (Z;) es no estacionario porque es un pasge’ aleatorio del tipo VZ; = u + 4;,
donde i es una constante.
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Pregunta 4. La media y la varianza de un proceso estocéstico estacionario (Z;) tal
que Z; = p+ A — 6141, donde >0, 0< 8 <1,y (4) es un proceso de ruido
blanco con varianza igual a ai , Bon:

A) E[Z]=0, Var[Z,] = 207%.

B) B(Z%]=u/(1-61), Var[Z]= 0} /(1-6]).

@ E[Z] = u, VaI[Zt]:(l‘l‘olQ)O'i.-—? OesrmorTrede e~ oo
D) E[Z]=0, Var[Z]=o3. epomTe)

Pregunta 5. La funcién de previsién % (I) = E, [Z;41] ¥ la varianza de los errores de
previsién V() = Var[Z;,; — Z;(I)] de un proceso (Z;) que sigue el modelo ARMA
de la pregunta anterior, satisfacen las propiedades siguientes cuando el horizonte de
previsidn ! tiende a infinito:
A) Z,(1) = E[Z], V() — 0.
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Las preguntas 6 a 9 estén referidas al enunciado siguiente: Considere un modelo del
tipo [M1] Y; = B + BoXi2 + BsXi3 + U; con perturbaciones esféricas, donde X;o y
X,3 son dos regresores estocésticos tales que E[X;0] = 0, E[X3]= 0, Var[X;9] > 0,
Var(X;3] > 0,y B[X,oU;] = B[X;3U;] = 0, para todo i = 1,2, .., N. Suponga que se
omite (por error o porque es diffcil de medir) el regresor X;3 en el modelo [M1], de
manera que se especifica en su lugar un modelo como [M2] Y; = 8 + BoXip + Vi,
donde V; = G3X;3 + U;.

Pregunta 6. Si en el modelo [M1] ocurre que 83 > 0 y Cov[X;g, X,3] > 0 para todo

i=12,N, entonces en el modelo [M2]: ]
A) Cov[Xi,Vi]=0.

Cov[X;o, ;] > 0. E\ vevwciov (mcloadde Tiens
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D) CovlXp,%i]<0. pe pesco> *!

cowele~

Pregunta 7. De acuerdo con su respusesta a la pregunta anterior, si %\/IOO representa

el estimador MCO de 82 en el modelo [M2], entonces:

A) plim[B}0) = g,.



B) E{ﬁ'%vmo]:ﬁ?' C+) pov Ji9mo ot e COveVvicae,
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D) phm[)1°°) = g, + '0%,[:[%2—?1 < 2.

Pregunta 8. Para utilizar un estimador de variables instrumentales (VI) en el modelo
[M2], es necesario encontrar una variable Z; tal que:

A) CovlZ;, X;9] =0 y Cov|Z,, X;3]= 0.

B) Cov|Z;, Xjo] = 0 y Cov[Z;, X;3] = 0.

C) Cov|Z, Xi2] =0 y Cov|Z, Xi3] = 0.
(D) CoviZ;, Xia] = 0 y Cov(Z;, Xi3] = 0. ___;Mp;rf:f’ ‘e/::“\)/,:l.::
Pregunta 9. Si B;’q representa el estimador VI de 83 en el modelo [M2], que emplea

como mstrumento para X;2 la VI Z; considerada en la pregunta anterior, entonces:
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Pregunta 10. En el contexto de un modelo de regresién lineal Y = XB + U con
perturbaciones no esféricas, el llamado estimador robusto de Newey-West es:

A) Un estimador de (3 més eficiente que el estimador MCO.
B) Un estimador de 3 maés eficiente que el estimador MCG.
C) Un estimador insesgado de la matriz de varianzas de U.

@ Un estimador adecuado de la matriz de varianzas del estimador MCO de 3 &=
& \Jev cpoumTey

Pregunta 11. El coeficiente de autocorrelacién simple de orden 2 de un proceso
estocdstico estacionario e invertible:

A) Siempre es igual al coeficiente de autocorrelacién parcial de orden 2.

Es igual a cero s1 el proceso sigue un modelo MA(1) con parémetro positivo.
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C) Esigual a1 si el proceso es ruido blanco.

D) Esigual a cero si el proceso sigue un modelo AR(1) con pardmetro positivo.

Pregunta 12. Considere un modelo del tipo Y; = 8 + 6X; +U; cuyss
perturbaciones constituyen un proceso estocdstico (U;) tal que U; = Up_1 + 4,
donde (4;) es un proceso de ruido blanco. Indique cuél de las afirmaciones siguientes
es FALSA:

A) Las perturbaciones del modelo considerado no son estacionarias.
B) El estimador MCO de B3 en el modelo VY; = 5V X; + A, es eficiente.
C) El estimador MCO de (33 en el modelo Y; = 8 + 89X; + U, es ineficiente.

@ El proceso estocéstico (¥;) es un proceso estacionario.

Las preguntas 13 a 15 se refieren al enunciado siguiente: Usando datos anuales desde
1959 hasta 2002 sobre M1, PIB, precios y tipos de interés en Estados Unidos, se ha
estimado por MCO wun modelo del tipo Y; = 8 + BoXso + B3Xi3 + U
(¢t = 1959,1960, ...,2002). La Tabla M1-1 contiene los resultados de dicha estimacién,
donde la serie Y es el logaritmo neperiano de M1 en términos reales, la serie X2 es el
logaritmo neperiano del PIB real, y la serie X3 es el tipo de interés en el mercado
secundario de las letras del tesoro a 3 meses. La Figura M1-1 contiene la ACF y la
PACF muestrales de los residuos asociados con el modelo estimado por MCO en la

Tabla M1-1.

Tabla M1-1

Dependent Variable: Y
Method: Least Squares
Sample; 1958 2002
included observations: 44

Veriable Coefficient Std. Error - Stetistic Prob.

C -0496116 0.224720 -2.207708  0.0328
X2 0278485 0026269 1060145 0.0000
X3 -0.019653 0.003984 -4.933427  0.0000
R-squared 0761370  Meen dependent var 1.772153

Adusted R-squared 0749728 S.D. dependentvar 0.142320
SE.ofregression 0071198  Akaike info criterion -2.380847
Sum squared resid 0207838  Schwarz criterion  -2.259298
Log likelihood 5538084  F-statistic 6540704
Durbin-Watson stat 0455395 Prob(F-statistic) 0.000000

Figura M1-1




De acuerdo con la informacién contenida en la Figura Ml-1, se ha vuelto a estimar el
modelo ¥; = B + BoXi9 + 83Xi3 + U; anadiendo explicitamente cierte estructura
de autocorrelacién para las perturbaciones. El modelo estimado correspondiente
figura en la Tabla M1-2. La Figura M1-2 contiene la ACF y la PACF muestrales de
los residuos asociados con el modelo estimado en la Tabla M1-2.

Tabla M1-2

Dependent Variable: Y
Method: Least Squares
Sample(adiusted). 1961 2002
Included observations: 42 after adjusting endpoints
Convergence achieved after 26 iterations

Variable Cosfficient Std. Error __t- Stetistic Prob.

C -0.237744 (0644465 -0.368901 07143
X2 0.241100 0.074300 3244966 0.0025
X3 -0.008544 0.003864 -2.155180  0.0377
AR(1) 1.198938 0153467 7.812350 0.0000
AR(2) -0421236 0155192 -2.714284  0.0100
R-squared 0925613 Mean dependent var 1.781190

Adjusted R-squared 0917572 SD.dependentvar 0.1382%0
SE.of regression  0.039991  Akaike info criterion -3.489004
Sum squared resid  0.059172  Schwarz criterion  -3.282139
Log likelihood 7826908  F-statistic 115.1004
Durbin-Watson stat  1.903519  Prob{F-statistic) 0.000000

Inverted AR Roots  0.60 - 0.25i 0.60 + 0.25i

Figura M1-2
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Pregunta 13. De acuerdo con toda la informacién disponible, las perturbaciones del

modelo ¥; = 8 + B2 X;2 + B3 X3 + Uy —5 Cowaypomos & MA~4 ¢

A) Pueden considerarse ruido blanco. -7
B) Presentan autocorrelacién de tipo MA(2).

@ Presentan autocorrelacién de tipo AR(2).

D) Presentan autocorrelacién de tipo ARMA(1,1).

Pregunta 14. De acuerdo con toda la informacién disponible:

A) La semielasticidad de M1 en términos reales con respecto al tipo de interés (X3)
considerado es claramente significativa incluso al 1%. — &L 4 o MO €2 SICpARI-
cAN Vo ENVv MA4A-T



(Xe)
@‘ La elasticidad de M1 en términos reales con respecto al PIB real es claramente
significativa incluso al 1%.

En N4~ Mmoo ses (9, f1ec T vO

C) El término constante del modelo considerado es significativo al 5% pero no al 1%.

D) La estructura de autocorrelacién estimada en la Tabla M1-2 es no estacionaria.—%
- FALO, B EJTACLonvanmny

Pregunta 15. Si @; representa la serie de residuos asociados con el modelo estimado
en la Tabla M1-2, y £79(1), #p3 (1) representan previsiones de X;9, X;3 en origen
T = 2002 a horizonte 1, entonces la previsién puntual en origen 7' a horizonte 1 para
el logaritmo de M1 en términos reales deberia calcularse como:

A) gp (1) = —0.2877 + 0.241137, (1) — 0.0085273(1).
(BD ir (1) = —0.2377 + 0.2411d72 (1) — 0.0085873 (1) + 1.1989dp — 0.421247r ;.

C) g7 (1) =1.19894p_1 —0.42124p_o. | Ncwv'c- ca p& Wn‘”f'aw
R _ A N con po MBSSF cn
D) yr (1) = 11989'U.T 0‘4212%11_1‘ t': o bel crLnrm AUTOCO —
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Pregunta 16. Suponga que ha estimado por MCO un modelo de regresién lineal, y
que quiere contrastar la posibilidad de que las perturbaciones de dicho modelo sean
heteroscedésticas. Indique cuél de los instrumentos de diagnosis que se citan a
continuacién NO utilizaria para este propésito:

@ La ACF y la PACF de los residuos MCO, — Com Triors ot < u70<0 -~
ywwel<Crcn
B) Un contraste de White.
C) Un gréfico de los residuos MCO sobre cada variable explicativa del modelo.
D) Un contraste de Breusch-Pagan.

Las preguntas 17 a 20 se refieren al enunciado siguiente: La Figura ACC-0 contiene
dos gréficos temporales estandarizados de las series Iny; (Panel A) y VViy Iny
(Panel B), donde In representa el logaritmo neperiano, e y; (¢t = 1, 2, ..., 120)
representa el nimero de accidentes de tréafico con victimas registrados mensualmente
en Espafia desde enero de 1992 hasta diciembre de 2001.

Figura ACC-0
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La Tabla ACC-1 contiene un modelo estimado con la serie del Panel B de la Figura
ACC-0. Por su parte, la Figura ACC-1 contiene la ACF y la PACF muestrales de los
residuos del modelo estimado en la Tabla ACC-1. A la vista de la informacién
recogida en la Figura ACC-1, se ha estimado otro modelo, alternativo al anterior, con
la serie del Panel B de la Figura ACC-0. Dicho modelo estimado esté resumido en la
Tabla ACC-2.

Tabla ACC-1

Dependent Variable: DLOG(Y,1,12)
Method: Least Squares
Sample{adjusted). 1993:02 2001:12
Included observations: 107 after adjusting endpoints
Convergence achieved after 10 iterations
Backcast 1992:01 1983.01

Varigble Coefficient Std. Error t-Statistic Prob.
MA(1) -0.390929 0.082585 -4.733648  0.0000
SMA{12) -0.911958 0.022950 -39.73628  0.0000
S.E. of regression 0.041582 Durbin-Weatson stat  1.978997

Figura ACC+1
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TablaACC-2

Dependent Variable: DLOG(Y,1,12)
Method: Least Squares
Sample(adjusted). 1995:02 200112
Included observations: 83 after adjusting endpoints
Convergence achieved after 11 iterations
Backcast 1994:01 1995:01

Variable Coofficient Std. Error LStatistic Prob.

AR(12) 0.088256 0.095402 0925100 0.3577
AR(24) -0.209000 0.102583 -2.037379  0.0450
MA(1) -0.5565130 0.094371 -5.882405  0.0000

SMA(12) -0.898188 0.030470 -29.47761  0.0000
S.E. of regression 0.038921 Durbin-Watson stat _1.836437

Pregunta 17. De acuerdo con la Figura ACC-0:
@ La serie del Panel A es estacional, por lo que no puede ser estacionaria.

B) La serie del Panel A es claramente estacionaria porque préacticamente todos sus
valores estandarizados est4n comprendidos entre +2 y 2. — MO Tieme
Ml S \en



C) La serie del Panel B es claramente no estacionaria porque varios de sus valores
estandarizados estén fuera de las bandas +2y 2. — Joden~. A

D) De no ser por la estacionalidad presente en la serie del Panel A, dicha serie serfa
claramente estacionaria. — T ~ ¥ @ fNeme e moswmclo
Crecie mTT

Pregunta 18. El modelo estimado de la Tabla ACC-1 puede escribirse como:
A) (1-0.39B)(1 - 091B'%)VVy5lny, = é.
B) (1-0.39B)VViglny; = (1 — 0.91B'%)s; .
C) (1-0.91B2)VViylny, = (1 — 0.39B)é .
@ VViglny = (1 - 0.39B)(1 — 0.91B'2)g,

Pregunta 19. El modelo estimado de la Tabla ACC-2 puede escribirse como:

A) (1-0.555B)VVi2lny; = (1 — 0.088B'% + 0.200B%)(1 — 0.898B')g; .

B) (1—0.555B)(1 —0.898B'2)VVylny, = (1 — 0.088B'? + 0.209B%)4, .
@ (1—0.088B'% + 0.209B%)WV 3 Iny; = (1— 0.555B)(1 — 0.898B'2)g, .

D) (1—0.088B'2 + 0.209B%)(1 - 0.898B'%)VVyslny, = (1 — 0.555B)a; .

Pregunta 20. De acuerdo con toda la informacién disponible:

A) Elmodelo estimado en la Tabla ACC-2 es claramente preferible al estimado en la

_ & 1 4 BT Mo RI UMma
Tabla ACC-1 porque aquél contiene més pardmetros. T ot

B) El modelo estimado en la Tabla ACC-2 es claramente preferible al estimado en la

Tabla ACC-1 porque aquél es invertible mientras que éste no lo es. — Araben Lo
Jom
C) Ninguno de los dos modelos estimados es adecuado porque en ambos casos el

valor calculado del estadfstico de Durbin-Watson estd muy préximo a 2. — PWALL
) culencic O AUTOTOW,

D)) El modelo estimado en la Tabla ACC-2 puede estar sobreparametrizado, aunque
es un modelo que puede resultar ttil en la préctica para calcular previsiones pues
su desviacién tipica residual estimada es més reducida.
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