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22 de septiembre de 2011 — Hora: 15:30

Apellidos: Nombre: DNI:
E-Mail: Teléfono:
Profesor /a: Licenciatura: Grupo:

Antes de empezar a resolver el examen, rellene TODA la informacién que se

solicita en los recuadros anteriores y lea con atencién las instrucciones de la

pdgina siguiente.

Pregunta 1 A B En Blanco
Pregunta 2 A B | En Blanco
Pregunta 3 A DTRL) I En Blanco
Pregunta 4 A “ En Blanco
Pregunta 5 A B | E1 Blanco
Pregunta 6 A > | En Blanco
Pregunta 7 A . D En Blanco
Pregunta 8 A B En Blanco
Pregunta 9 A B D En Blanco
Pregunta 10 A 7 1 D En Blanco
Pregunta 11 A “ D En Blanco
Pregunta 12 | B D En Blanco
Pregunta 13 | | B D En Blanco
Pregunta 14 “ D En Blanco
Pregunta 15 D En Blanco
Pregunta 16 D En Blanco
Pregunta 17 B D En Blanco
Pregunta 18 | B D En Blanco
Pregunta 19 3 p D En Blanco
Pregunta 20 A B i D En Blanco




Pregunta 1. Considere el proceso estocastico Y, que sigue el modelo univariante

Y =Y, _,+ 4, donde 4, es un proceso de ruido blanco. Indique chal de las siguientes
afirmaciones es FALSA:

A) Y, sigue un proceso de paseo aleatorio O “ £ - Be =)

B) La primera diferencia regular de Y, es un proceso de ruido blanco
@ La segunda diferencia regular de Y, es un proceso de ruido blanco ™

D) ¥, sigue un proceso no estacionario (—-———'7'

Pregunta 2. Sea el proceso estocdstico Y, =1.0+0.5¢+ 4,, donde ¢ es el tiempo

H

(t=123,.N)y 4, un proceso de ruido blanco con varianza igual a uno. Entonces, el
proceso VY, =Y, -¥ _;:

A) Es estacionario e invertible
B) Es invertible, pero no es estacionario

U Yz VH1OH SOt
R

-——“-———‘
CS No es estacionario ni invertible O Y C

s estacionario, pero no es invertible

Pregunta 3. En el modelo de regresion Y =g, +B,Y_ + B,Y,_, +U,, se desea
contrastar la hipotesis de que las perturbaciones U, no estan autocorreladas. Indique,
entre los que se citan a continuacion, qué estadistico seria el méas adecuado para llevar a
cabo dicho contraste:

A) El estadistico de Breusch-Pagan — HeTerocrdorl crotd

1
B) El estadistico de Durbin-Watson — J© o AR "3 )
C) El estadistico de Jarque-Bera — Nowvasss Leon
@ I estadistico de Breusch-Godfrey . . e,

Pregunta 4. En un modelo de regresion del tipo ¥, = §, + B, X, +U,, donde se sabe
que las perturbaciones U, =-;—[A, +A,_,], siendo 4, un proceso de ruido blanco

gaussiano. Entonces, las perturbaciones de la regresion U, no son esféricas porque:

A) Son heteroscedasticas ( Ve Uen)z E [ :-LCQ(—-* Q(—-J
Tienen autocorrelaciéon —> € e Ven 2 A )—]
e-L =

C) Su esperanza no es cero 2
D) No siguen una distribucién normal - ‘_/_L_ T N
- g

Pregunta 5. En un modelo de regresién como Y, = 8,X,, + #,X,, +U,, se sabe que la
cov(X,,U,)=0 y que la cov(X,,U,)#0 para todo r=12,.,N. Para estimar
consistentemente los parametros 3, y f,, se dispone de una variable instrumental Z, y
de la siguiente informacidn muestral:

N N N N
Z}=13 Y X' =5 2ZY, =10 Y XY, =6
1=] 1=t =l =1
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DX, X,=6 fz,X,2=13 iz,x,,:m
r=1 =]

=]

Las estimaciones por variables instrumentales de f, y de /3, son, respectlvamente

A) 44y 28 & (2 Tx) YTy = {[7‘ ][x.lxiﬁ [m]%,

B) 36y -1.4

C) 36y 2.0 - ] [ ]
@ 36y-20 Ao 1'3] Lo

Pregunta 6. Sea el modelo de regresion [Ml1] Y, =pY_ +U,, donde las
perturbaciones U, siguen el modelo U, = 4, — 6,4, ,, siendo [6,|<1y A4, un proceso de
ruido blanco. En esta situacion:

A) Aunque la variable Y,_, sea un regresor estocastico, estimar el modelo [M1] por
MCO es consistente
B) El estimador MCO del modelo [M1] es inconsistente, aunque no existen
instrumentos validos para utilizar variables instrumentales (VI)
C) El estimador MCO del modelo [MI1] es inconsistente y existe un dnico
instrumento vélido para utilizar VI
El estimador MCO del modelo [M1] es inconsistente y existe un continuo de , .
instrumentos validos para uuhzar VI — €l resivesc. sTRadunces Fo @
c v ind/s 6 &y TQVA—\ e =L fuwTv, Pe o \}/{-:- Ty \(b-)r-”‘* LA
Pregunta 7. Si en el modelo del enunciado de la pregunta anterior se escoge ¥,_, como , ., ;T usmenis

un instrumento posible, el estimador por V1 de £, tiene la expresion: NPAREIL
A) ﬂl Z}’:-z}’:—a

Zyr—:!y: T
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O ﬂl— Zyl 2 Y & EK‘(D\—?)(G‘—\ S e me ) ! (-) Vi -
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C) ﬂl Zyl—2yll p VA - et
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D) ﬁ| Zylyl—l
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Pregunta 8. Un proceso estocastico estacionario:

A) Tiene una media constante, aunque su varianza puede no serlo
B) Tiene una ACF en la que cada autocorrelacion no sélo depende del tiempo sino
también del retardo temporal que separa dos momentos de su historia
C) Puede presentar estacionalidad
@Tlene una media y una varianza constantes en el tiempo —» Pw cehai cion
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Pregunta 9. Si un modelo ARMA(2,1) es invertible, entonces;

A) También es estacionario

B) Puede escribirse exactamente como un modelo MA(3) ‘
Puede escribirse como un modelo AR de orden infinito —2 PV oretiicun,

D) Puede escribirse exactamente como un modelo AR(3)

Pregunta 10. Las ventas de un producto alimenticio evolucionan en el tiempo de
acuerdo con el modelo Y, = 4, +0.84,_, donde 4, es un proceso de ruido blanco. La

prevision que se hizo en el afio 1998 para las ventas de 1999 fue pg (1) =3, mientras
que el dato de ventas observado en 1999 fue y,, =3.5. Usando toda la informacién

disponible hasta 1999, la prevision p,, (1) de las ventas para el afio 2000 es:
N -
aqq:’l.S—-’l ~ 0. )

<%0.25 A
0.40 A _
C) 3.00 L(qq(/]}: -8qu:-? .3 z
D) 0.75 _ . 4o

Pregunta 11. Suponga que ha estimado por MCO un modelo de regresion lineal y
quiere contrastar la posibilidad de que las perturbaciones de dicho modelo son
heterocedasticas. Indique cual de los instrumentos de diagnosis que se citan a
continuacién utilizaria para este propoésito:

— A) La ACF y la PACF de los residuos MCO
B) Un contraste de Durbin-Watson
Un grafico de los residuos MCO sobre cada variable explicativa del modelo
— D) Un contraste de Breusch-Godfrey

c UTocorvelalida

Pregunta 12. El coeficiente de autocorrelacién simple de orden 4 de un proceso
estocastico Z, estacionario e invertible:

B
N . . c
Represcnta la correlacién lineal simple existente entre Z, , y Z, — Po dehnccin

B) Es igual a cero si el proceso sigue un modelo AR(4)
C) Representa la correlacion lineal existente entre Z,_, y Z, que no es debida a la

posible correlacion lineal existente entre estas dos variables y las variables
intermedias ZI—I s Z’_z y Z'_3 P JQVC\%.. @l o Q(‘i“t Cigr e oz it v P (v~

. . . \-
D) Es igual a cero si el proceso sigue un modelo MA(4) € ! © Pwci
Pregunta 13. Un proceso estocastico puede definirse como:
Una sucesion de variables aleatorias ordenadas en el tiempo —s (oer e hnic o,
B) Una secuencia de datos sobre una variable observada anualmente

C) Una serie temporal estacionaria en media y en varianza
D) Una serie temporal estacionaria en media, aunque no en varianza

Las preguntas 14 a 19 se refieren a la serie temporal Tasa de Paro en Espafia (TPARO)



registrada trimestralmente desde el primer trimestre de 1980 hasta ¢l cuarto trimestre de
2000. En los GRAFICOS ESTANDARIZADOS siguientes estan representadas la serie original
y algunas transformaciones de la misma, junto con las ACF (FAS) y PACF (FAP)
muestrales correspondientes.
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Pregunta 14. Usando la informacion grafica que se ofrece, indique cual de las
siguientes afirmaciones es CIERTA

A) Las series D(TPARO,2) y D(TPARO,2,4) son estacionarias en media
B) La serie TPARO no es estacionaria en media, pero la serie D(TPARO) si lo es
La ACF muestral de la serie D(TPARO,2) muestra que ésta no es estacionaria en
media — AOTPCONNEWL CLO ALY & J Y Cada LirEac
D) La serie D(TPARQ,2,4) es estacional y por tanto, no es estacionaria en media

Pregunta 15. Indique chal de las siguientes afirmaciones es CIERTA:

A) La serie D(TPARO) representa la tasa de variacion trimestral de la Tasa de Paro

en Espafia
La seric D(TPARO) representa el cambio trimestre a trimestre de la Tasa de

Paro en Espafia — P € fpn(c (S An

C) La serie D(TPARO,2) representa el cambio afio a afio de la Tasa de Paro en
Espafa

D) La serie D(TPARO,2,4) representa el cambio anual en la tasa logaritmica de
variacion trimestral de la Tasa de Paro en Espafia

Pregunta 16. Sabiendo que la Prob[t84SI.987]=0.975 y que la

Probft,, <2.617]=0.995, la hipétesis de que la media de la seric D(TPARO,2,4) es
igual a cero:

A) Se rechaza tanto al 5% como al 1% de nivel de significacién e /A S
No se rechaza ni al 5% ni al 1% de nivel de significacion — PW’“‘ h

C) Se rechaza al 5% de significacion, pero no al 1% ol eaTronuTite &=

D) Se rechaza al 1% de significacion, pero no al 5% -0l -~ — 039

e = TS5 v
- . . JIG .
Pregunta 17. La tabla siguiente contiene un modelo estimado con EViews gara la serie
TPARO (Tasa de Paro trimestral en Espaiia):

Dependent Variable: D{TPARQ,2,4) —_ -
Method: Least Squares d =1
Sample: 1980:1 2000:4 D=4
Included observations: 84 -
Convergence achieved after

iterations

Variable Coefficient Std. Error  t-Statistic Prob.
MA(1) T0.395591 009899 .3.996030 00001 —> MR (1 Ecvan

SMA(4 0897790 0046136 -19.45972 _0.0000

>
R-squared 0.482510 Mean dependent var -0.004881 MA (4 g ¢© JTAC (AR C.
Adjusted R-squared 0.476199 S.D. dependentvar 0.510609
S.E. of regression  0.369549  Akaike info criterion  0.870453
Sum squared resid  11.19843  Schwarz criterion 0.928329 p\
Log likelihood -34.55802  Durbin-Watson stat  1.931653

El modelo estimado en esta tabla es:

A) Un modelo ARIMA(0,2,1) x ARIMA(1,1,4),
B) Un modelo ARIMA(0,1,1) x ARIMA(0,1,1),
C) Un modelo ARIMA(0,2,2) x ARIMA(0,1,0),

Un modelo ARIMA(0,2,1) x ARIMA(0,1,1),
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Pregunta 18. Sabiendo que los valores criticos del estadistico de Durbin-Watson al 5%
de significacion son d, =1.60 y d, =1.70, la hipdtesis nula de que los residuos del

modelo estimado en la Tabla anterior no presentan autocorrelacidn:

@ No se rechaza al 5% de significacion —= Voo, Svddice o openc.
B) Se rechaza la hipétesis nula a favor de que los residuos siguen un proceso AR(1)
con parametro positivo

C) Se rechaza la hip6tesis nula a favor de que los residuos siguen un proceso AR(1)
con pardmetro negativo

D) No se puede decidir nada, dado que el valor del estadistico de contraste igual a
1.931653 cae en una zona de indeterminacién

Pregunta 19. El modelo estimado en la Tabla anterior se puede escribir como
V2V, TPARO, = (1-,B)1-©,B*)a,. De acuerdo con esto, la prevision de la serie
V?V,TPARO, con origen con t =T a horizonte 1 periodo, es decir, para el instagte

T +1, tiene la expresion: 2 ey TPW" - (4—©, }‘))(,{ﬁ@, ﬂ?)ﬂ-
-0, ,-0,4,,+00 4, - («( @\'g @D“ + 9: O R ) at
@ i 2” N 6, Args
D) G, +0yi s ~00d,, 4 mf?é. i‘fjg‘ O+ 6,885

Pregunta 20. Suponga que disponemos de 50 datos generados por el siguiente proceso
AR(1):z, =10+ 0.5z, +a,. Los dos ultimos valores observados corresponden a los

instantes =50 y =49 y son z,, =18 y z,, =15. Las predicciones puntuales de la
variable z para los instantes =51 y =52 son, respectivamente:

A) 20y 20.5
19y205

19y 19.5
]9y§

A -
2¢q = [0+ -5 5o + R ”ggm (1)=404+.5~1R10
- g

?‘Jo (2) =40+
(a .3

OPERACIONES

A
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