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Profesor la: Licenciatura: IGrupo: 

Antes de empezar a resolver el examen, rellene TODA la información que se 

solicita en los recuadros anteriores y lea con atención las instrucciones de la 
página siguiente. 
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Pregunta 11 A B e D En Blanco 

Pregunta 12 A B e D En Blanco 

Pregunta 13 A B e D En Blanco 

Pregunta 14 A B e D En Blanco 

Pregunta 15 A B e D En Blanco 

Pregunta 16 A B e D En Blanco 

Pregunta 17 A B e D En Blanco 

Pregunta 18 A B e D En Blanco 

Pregunta 19 A B e D En Blanco 

Pregunta 20 A B e D En Blanco 



Pregunta 1. Considere el proceso estocástico r: que sigue el modelo univariante 

r: == r:-I + Al' donde A, es un proceso de ruido blanco. Indique cúal de las siguientes 


afirmaciones es FALSA: 
-
A) r: sigue un proceso de paseo aleatorio Q4t- ~ S+~ =-1 

B) La primera diferencia regular de r: es un proceso de ruido blanco_ 't c{ '" 
A~-A~-)

@La segunda diferencia regular de r: es un proceso de ruido blancüA/ ;:'1\:- ­
D) r: sigue un proceso no estacionario {""-__..J' 

Pregunta 2. Sea el proceso estocástico r: 1.0 + 0.5/ + A" donde / es el tiempo 

(t =1,2,3, ... N) Y A, un proceso de ruido blanco con varianza igual a uno. Entonces, el 

proceso V r: == r: - r:-I : 

A) Es estacionario e invertible f \}
B) Es invertible, pero no es estacionario 
.Q.No es estacionario ni invertible 
~s estacionario, pero no es invertibJe 

Pregunta 3. En el modelo de regresión r: == /31+ /32r:-1 + /33r:-2 + VI' se desea 

contrastar la hipótesis de que las perturbaciones VI no están autocorreladas. Indique, 

entre los que se citan a continuación, qué estadístico sería el más adecuado para llevar a 
cabo dicho contraste: 

A) El estadístico de Breusch-Pagan -- ~ ~ 1'~ ~ c"clc..o T1 c:.« O'\..cI 
B) El estadístico de Durbin-Watson - )u loA (l tJ)

,.c.tEl estadístico de Jarque-Bera _ NoV",NW'I>' le. cA.. 

~I estadístico de Breusch-Godfrey _ O. '<.. 

Pregunta 4. En un modelo de regresión del tipo r: == /31 + /32 XI +VI' donde se sabe 

que las perturbaciones V, == ~ [A, + AI _ I l, siendo Al un proceso de ruido blanco 

gaussiano. Entonces, las perturbaciones de la regresión VI no son esféricas porque: 

A) Son heteroscedásticas ) '" E' [ ..::L ( Ilr-+- ~t-t) .i (,4.....T 
l'1l\\ E ( (J~. U t- ..., - 1.. '1. 
~ Tienen autocorrelación -7 1\ ) ]_ 


C) Su esperanza no es cero f't ~-L ­
D) No siguen una distribución normal .......-t '!~ 
-;q ,. 

Pregunta 5. En un modelo de regresión como r: = /31XII + /32X,2 + VI' se sabe que la 

cov(XIP VI) = O Y que la cov(XI2 , VI) :f. O para todo t == 1,2, ... , N. Para estimar 

consistente mente los parámetros /31 y /32 ' se dispone de una variable instrumental ZI y 

de la siguiente información muestral: 

N N

¿z} 13 ¿X/~ 
1=1 1=1 1=1 1=1 
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Las estimaciones por variables instrumentales de PI y de 132 son, res~ctivamente: J-\ 'T 

A) 404 Y -2.8 "_ (~-r)(y' ('+'1" '1 ') - { [ :~..J[>'.1 ><0j [:~ }1;:
B) 3.6 Y -lA (1,­
C) -3.6 Y 2.0 ~ _r G' J-\ [,' ] ['1. b \ 

@ 3.6 Y 2.0 ::: L-"'10 1'1 '0 - -1. C) J 
Pregunta 6. Sea el modelo de regresión [M 1] Y, =PIY,-I +VI' donde las 

perturbaciones VI siguen el modelo VI = A, - °1AH , siendo 1°11 <1 Y Al un proceso de 

ruido blanco. En esta situación: 

A) Aunque la variable Y,-I sea un regresor estocástico, estimar el modelo [M]] por 

MeO es consistente 
B) El estimador MeO del modelo [MI] es inconsistente, aunque no existen 

instrumentos válidos para utilizar variables instrumentales (VI) 
C) El estimador MeO del modelo [M 1] es inconsistente y existe un único 

instrumento válido para utilizar VI
@ El estimador Meo del modelo [M 1] es in~onsistente y existe un continuo de y. 1<­

instrumentos válidos para utilizar VI ~ t"( lI"'a."".:>~"-,-,, .fJP;>'"n>c..J: ...l1c.. t--I Q.J 
1 

c~V"e..\ ....c/...::> o-, .e~ T~v.....-..v1.= c::;.C.. ~VV'CI"V,,oc;a....-o Yt:--t I Yt---"),-- .......0...-., 


Pregunta 7. Si en el modelo del enunciado de la pregunta anterior se escoge Y,-z como 1/"4,.)1'.....v.........., ev..·... n., 

un instrumento posible, el estimador por VI de PI tiene la expresión: 

¿YI-2YI-1A) /JI 
¿YI.2YI 

® /JI 
¿Y,-zY, 

c:f:::-­
¿YI-2Y'.1 \

v"....... J (.1 l ... 

e) /J - ¿Y/.ZY/.I
1­

¿y/Z.I 

¿Y'Y/.IO) /JI 
¿y/Z.I 

Pregunta 8. Un proceso estocástico estacionario: 

A) Tiene una media constante, aunque su varianza puede no serlo 
B) Tiene una AeF en la que cada autocorrelación no sólo depende del tiempo sino 

también del retardo temporal que separa dos momentos de su historia 
C) Puede presentar estacionalidad ® Tiene una media y una varianza constantes en el tiempo --=:¡;, P<...v c....e- -h "l l e ( d ..... 
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Pregunta 9. Si un modelo ARMA(2, 1) es invertible, entonces; 

A) También es estacionario 
mPuede escribirse exactamente como un modelo MA(3) 

@ Puede escribirse como un modelo AR de orden infinito ~ 


D) Puede escribirse exactamente como un modelo AR(3) 


Pregunta 10. Las ventas de un producto alimenticio evolucionan en el tiempo de 
acuerdo con el modelo y, = A, + 0.8AI-! donde A, es un proceso de ruido blanco. La 

previsión que se hizo en el año 1998 para las ventas de 1999 fue Y98 (1) = 3, mientras 

que el dato de ventas observado en 1999 fue Y99 =3.5. Usando toda la información 

disponible hasta 1999, la previsión Y99 (1) de las ventas para el año 2000 es: 

~~C\:::.'1.S-'"::1 O.l 
A) 0.25 


<@0.40 

C) 3.00 

D) 0.75 


Pregunta 11. Suponga que ha estimado por MCO un modelo de regresión lineal y 
quiere contrastar la posibilidad de que las perturbaciones de dicho modelo son 
heterocedásticas. Indique cúal de los instrumentos de diagnosis que se citan a 
continuación utilizaría para este propósito: 

$" I V ve""" - A) La ACF y la PACF de Jos residuos MCO -ID Un contraste de Durbin-Watson 
~~c..~ © Un gráfico de los residuos MCO sobre cada variable explicativa del modelo t--; 	 D) Un contraste de Breusch-Godfrey (c. úT'oco(',/'Q ....C(<;J" 

Pregunta 12. El coeficiente de autocorrelación simple de orden 4 de un proceso 
estocástico 2, estacionario e invertible: 

@Representa la correlación lineal simple existente entre 2'_4 y 2, -.:;> Pe..- c)Q-h/\¡ (.(~ 
B) 	Es igual a cero si el proceso sigue un modelo AR(4) 
C) 	Representa la correlación lineal existente entre 2{-4 y 2, que no es debida a la 

posible correlación lineal existente entre estas dos variables y las variables 
intermedias 2 2 Y 2 ~ Je v,' <..... .Q I ('""u c¡. h <: I B-. 11:' ~ ~ (J ro C' "vz,e l '-­

1-1 '1-2 1-3 	 ! 

D) Es igual acero si el proceso sigue un modeloMA(4) e IU-,,", ¡..ol.-/CI'- \. 

Pregunta 13. Un proceso estocástico puede definirse como: 

@Una sucesión de variables aleatorias ordenadas en el tiempo ~ Pc...r ~ -fv.1 ~ e (..:; 
B) Una secuencia de datos sobre una variable observada anualmente 
C) Una serie temporal estacionaria en media y en varianza 
D) Una serie temporal estacionaria en media, aunque no en varianza 

Las preguntas 14 a 19 se refieren a la serie temporal Tasa de Paro en España (TPARO) 
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registrada trimestralmente desde el primer trimestre de 1980 hasta el cuarto trimestre de 
2000. En los GRÁFICOS ESTANDARIZADOS siguientes están representadas la serie original 
y algunas transformaciones de la misma, junto con las ACF (FAS) y PACF (FAP) 
muestrales correspondientes. 

SERIE TPARO SERIE D(TPARO) 
- Original - - Una Diferencia Regular ­

4 4 
3 3 

2 -------------------------------- 2 

1 


O 
-1 -1 

~ ~ 

~ ~ 

4 4 
~~~_r~_r~~~~._~,_~ 

1980 1984 1988 1992 1996 2000 1980 1984 1988 1992 1996 2000 

N" 64 - MEDIA =18.56 - DT" 3.35 N" 84 - MEDIA" 0.047 - DT =0.634 

O+-~~~~~~~~--~~~--~ 

~8---- .--.-­
-- --- .__. - ­ -- ._-,­~B--'--'--

-1 
PACF 15 ACF 15 PACF 15 

-1 

SERIE D(TPARO. 2) SERIE D(TPARO. 2, 4) 
- Dos Diferencias Regulares - - Dos Diferencias Regulares y Una Estacional de Periodo 4 ­

4 

3 

2 

4 

3 

2 
1 

OtH~~~Hr~~~~~~~A+~~ O~~~~~~~~~+rl~~~~H 
-1 -1 
-2 -2 
-3 -3 

4 -4 

1980 1984 1988 1992 1996 2000 1980 1984 1988 1992 1996 2000 

N" 64 - MEDIA" -0.011 - DT = 0.570 N =64 - MEDIA -0.005 - DT =0.511 

~~- ~B--- :8- :8-­-- -- -- .-_. -- --- -- --- .--.
- - . " --_. ,-- - -- --_. - -- -- ­
-1 -1 -1 -1 

1 ACF 15 1 PACF 15 1 ACF 15 1 PACF 15 
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Pregunta 14. Usando la información gráfica que se ofrece, indique cúal de las 
siguientes afirmaciones es CIERTA 

A) Las series D(TPARO,2) y D(TPARO,2,4) son estacionarias en medía 
.m. La serie TPARO no es estacionaria en media, pero la serie D(TPARO) sí lo es 

(SVLa ACF muestral de la serie D(TPARO,2) muestra que ésta no es estacionaria en 


media _ A-u'jI:;>Co rLrz t= (.l) el o ~J ~ f1A.t../ISl J y (A.ID.¿L L l ~.4L 


D) La serie D(TPARO,2,4) es estacional y por tanto, no es estacionaria en media 


Pregunta 15. Indique cúal de las siguientes afirmaciones es CIERTA: 

A) La serie D(TPARO) representa la tasa de variación trimestral de la Tasa de Paro 

en España 


® La serie D(TPARO) representa el cambio trimestre a trimestre de la Tasa de 

Paro en España - P (;J eJe -h /lA l e ( Ó A.-. 


C) La serie D(TPARO,2) representa el cambio año a año de la Tasa de Paro en 

España 


D) La serie D(TPARO,2,4) representa el cambio anual en la tasa logarítmica de 

variación trimestral de la Tasa de Paro en España 


Pregunta 16. Sabiendo que la Prob[t84 ~ 1.987] 0.975 Y que la 

Prob[ts4 ~2.617] 0.995, la hipótesis de que la media de la serie D(TPARO,2,4) es 

igual a cero: 

...1) Se rechaza tanto al 5% como al 1 % de nivel de significación,o K 'fA 1:'::'<;')

W No se rechaza ni al 5% ni al 1 % de nivel de significación -7 !( uF.... <> • 

C) Se rechaza al 5% de significación, pero no al 1 % ..Q. I -e... TLv:...,í fC v e.., 

D) Se rechaza all% de significación, pero no al 5% - .00 s,_ .:: -. o"2"~ 
t;-::. l·.sl \,-)

Pregunta 17. La tabla siguiente contiene un modelo estimado con E wff~a la serie 
TPARO (Tasa de Paro trimestral en España): 

Dependen! Variable: D(TPARO.2.4) -., 

Method: Leas! Squares 

Sample: 1980:1 2000:4 

Included observations: 84 

Convergence achieved after 9 iterations 


Variable Coefficient Std. Error I-Slatistic Probo 
MA(1) -0.395591 0.098996 -3.996030 0.0001"'-;¡ f',/'I,t:l ( 1) n ~<.v~ 

SMA(4) -0.897790 0.046136 -19.45972 0.0000 
R-squared 0.482510 Mean dependent var -0.004881 
Adjusted R-squared 0.476199 S.D. dependent var 0.510609 
S.E. of regression 0.369549 Akalke Info criterion 0.870453 
Sum squared resid 11.19843 Schwarz criterion 0.928329 
LOS likelíhood -34.55902 Durbin-Watson stal 1.931653 

El modelo estimado en esta tabla es: 

A) Un modelo ARIMA(0,2,l) x ARIMA(I,I,4)4 


B) Un modelo ARIMA(O,I, 1) x ARIMA(O,I, 1) 4 


C) Un modelo ARIMA(0,2,2) x ARIMA(O, 1 ,O) 4 


@ Un modelo ARIMA(0,2, 1) x ARIMA(O,l, 1) 4 
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C> ~.).C) z.. ~ 
Pregunta 18. Sabiendo que los valores críticos del estadístico de Durbin-Watson al 5% 
de significación son di =1.60 Y d, =1.70, la hipótesis nula de que los residuos del 

modelo estimado en la Tabla anterior no presentan autocorrelación: 

@ No se rechaza al 5% de significación ~ V ~ ,. ~ .H.. e ~ ..1 ~c...v. 

B) Se rechaza la hipótesis nula a favor de que los residuos siguen un proceso AR(I) 


con parámetro positivo 

C) Se rechaza la hipótesis nula a favor de que los residuos siguen un proceso AR(l) 


con parámetro negativo 

D) No se puede decidir nada, dado que el valor del estadístico de contraste igual a 


1.931653 cae en una zona de indeterminación 


Pregunta 19. El modelo estimado en la Tabla anterior se puede escribir como 

V2 V4TPARO, = (1- 01 B)(I - É> IB 4 )0,. De acuerdo con esto, la previsión de la serie 

V 2V 4TPARO, con origen con t =T a horizonte 1 período, es deci~ para el instaQte lo¡ l' 

T+l, tiene la expresión: '( O íPlyf'"V;)~= (A.-G , f) )(A-Q, TI )"f-
V <{ A. 1'- A. I~ ~JA 

:::. ( -( _ G\ '& - G>,f)~""* &1' ~ 11 0...-(: 
1\ A 1\ 

J\ C\ 2. - 8>1 C\.í~-t:f.'"T" - G...T " - 1.::/ / ,..,+-'\- .,. " 
+- ~ . ~, Ct. ;-4 ,'\ ~'\ 1\ 

D) 0IOr+É>IOr_3- 01É> IOr_4 1\ ~ 1\ í\. c!: 1 -+ 91~\C\T-~
'1..-¡ ( i )::.. - el c.....,. - ~ \ T-

Pregunta 20. Suponga que disponemos de 50 datos generados por el siguiente proceso 
AR(l): z, =10 + 0.5z,_, + al' Los dos últimos valores observados corresponden a los 

instantes t=50 y t=49 y son z 50 = 18 Y z49 =15. Las predicciones puntuales de la 

variable z para los instantes t=51 y t=52 son, respectivamente: 

A) 20 Y 20.5 

19 Y 20.5 


~ 
C) 

OPERACIONES 

A 

[ () + . S i- So + c..J' I 

~C) 19 Y 19.5 
19 Y 22.0 

1\ 

-{ O + . j t-S ¡ + c:::.SI 
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t\ 
?{SO (1 1:: -{ O 1- . J ,. )~ ; O 

1'1 
1\ + 5 >(\'1 +07-so t L) :: ~ O . 

lq. J 
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